UAA 145 - UAA 146

Monolithisch integrierte Schaltungen
Monolithic integrated circuifs:

Anwendung:  Thyristor-Phasenanschnittsteuerung
Application:  Phase control integrated circuits

Besondere Merkmale: Features:

® Phasenanschnittsteuerung, geeignet fur @ Suitable for phase-control in high
Regelschaltungen hoher Prazision precision regulators

® Getrennte Impulsausgénge fir positiv bzw. @ Separate pulse outputs for the positive
negativ Netz-Halbwellen and the negative half-cycle of the sync.signal

@ Impulsbreite der Ausgangsimpulse frei @ Output pulse-width is freely adjustable
wahlbar

® Phasenwinkel zwischen >0° und <180° ® Phase angle variable from >0° to <180°
einstellbar

® Hochohmiger Phasenschiebeeingang @ High-impedance phase shift input

® Impulssymmetrie zweier Haibwellen und ® Less than 3° pulse symmetry between
mehrerer Schaltungen untereinander two half-cycles or phase of different inte-
<3° grated circuits

@ Keine Mehrfachimpulsbildung durch Stér- ® No multiple pulse generation due to
signale am Verschiebeeingang noisy shift input

@ Ausgangsimpuls-Sperrung méglich ® Output pulse blocking possible

Vorliiufige technische Daten - Preliminary specifications
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UAA 145 - UAA 146
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Block diagram
Absolute Grenzdaten
Absolute maximum ratings
Bezugspunkt Pin 3, 13mp = 25°C, falls nicht anders angegeben
Reference point unless otherwise specified
Positive Versorgungsspannung Pin 1 Us 18
Positive supply voltage
Verschiebespannung Pin 8 Uq, =Ugq
Shift voltage - U¢ 5
Sperrspannung Steuereingang Pin11 -UpR 15
Reverse voltage, control input
Negativer Versorgungsstrom Pin13 -lJg 25
Negative supply current Pin15 -—Ig 5
Synchronisierstrom Pin® tligyn 20
Synchronisation current
Impulsstrom Steuereingang Pin 11 I 3
Control input pulse current
Ausgangsstréme Pin 10 Iq 20
Output currents Pin 14 Iq 20
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UAA 145 - UAA 146

Gesamtverlustleistung
Total power dissipation
'amb § 70°C

Sperrschichttemperatur
Junction temperature

Umgebungstemperaturbereich
Ambient temperature range

Lagerungstemperaturbereich
Storage temperature range

Wirmewiderstande
Thermal resistances

Sperrschicht-Umgebung
Junction ambient

Sperrschicht-Gehause
Junction case

Statische KenngréBen
DC characteristics

UAA 145
UAA 146

USl = 13.16V, — 1313 = 15 mA, Bezugspunkt
Reference point

Iamp = 25°C, falls nicht anders angegeben

unless otherwise specified

Positiver Versorgungsstrom
Paositive supply current

Ug = 16V UAA 145
UAA 146
Z-Spannungen Fig. 8
Z-voltages
—Igy3 = 15 mA
—Ig15 = 3.5mA

Ug = 13V, Ugyng = OV

Verschiebestrom
Shift current
US =16V, U‘p
ISyn.9 = 0,3mA

Cy-Potentialverschiebestrom

C y-potential shift current
US = lj|2 = 13V, U|7 = 3V,
’<p8 = BuA, lSyn.Q = 0,3mA

Cy-Ladestrom
C-charging current
US = 13 V, U|2 = U'7 =
t

T

U,

<
0,01, b= 1ims

g =13V, U7 = 0V,

Pin 1
Pin1

Pin 13
Pin 15
Pin 16

Pin 8

Pin 2

98 = USyn =0V,

Pin 2

tj 125 °C
famb —25.+70 °C
tamb 0..70 °C
’Stg —25..+125 °C
Min. Typ. Max.
RiniA 100 KW
RthJC 35 K/W
Pin 3,
Is 12 30 mA
Is 12 35 mA
~Uz 7.0 9,0 v
- Uy 7.0 9,0 v
UZ 7.0 90 v
[<P 10 pA
1y 4,5 mA
- I| 10 30 mA
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UAA 145 - UAA 146

Cq-Ladestrom
Cg-charging current
Us = hp = Upg = 13V,
U7 = Usyng =0V
p

? =001, t,S1ms Pin 7

p=

Ausgangs-Sattigungsspannung
Output saturation voltage
US =lip =16V, U7 = U(pB =0V,
511 = 50pA
IQ10 = 20mA, —Ig g = 03mA  Pin 10
1014 = 20 mA, Isyng = 0,3 mA Pin 14

Dynamische Kenngré8en
AC characteristics

famb = 25°C, Fig. 2

Anstiegszeit der Ausgangsspannung Pin 10

Rise time Pin 14
Impulsbreite der Ausgangsspannung

Fig. 7 Pin 10
Pulse width Pin 14

Symmetrie zweier Halbwellen
Pulse phasing ditference for two
half-waves

f=50Hz

Gleichlauf mehrerer Integrierter

Schaltungen Fig. 9

Inter IC phasing difference
f=50Hz

Vordere Impulsendlage Fig. 5
Pulse phasing front limit
f=60Hz

Hintere Impulsendlage Fig. 4,5
Pulse phasing rear limit
f=50Hz

Min.
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StromfluBwinkel ¢ = 0°..177° bei Uq)a =02.75V, ¢ =0° Fig. 5,6

Angle of current flow at
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UAA 145 - UAA 146
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Fig. 3 Impulsdiagramm des UAA 145 - UAA 146
Impuls diagram of the UAA 145 - UAA 146
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Fig.8 Schaltung und AnschiuBbelegung
Diagram and pin connections
Anwendungsbeispiel - Application note
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Fig. 9 Paralleischalten von 3 Ansteuerschaltungen fiir Drehstromanwendungen. Bei Mehr-
phasenbetrieb werden die Anschliisse Pin 15 bzw. Pin 16 aller Ansteuerschaltungen
untereinander verbunden,

Parallel connection for three-phase current applications. For polyphase operation connect all
Pins 15 and Pins 16.
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